
- Processamento digital de sinais –

Capítulo 6 – Transformada z



A transformada z

• O que é uma transformada ?

• Domínio z (plano z complexo)

– caracterização, estabilidade 

• Definição:

• Transformada inversa
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• Região de convergência (ROC ou RDC)

– Valores de z para os quais X(z) tem valor finito

• Exemplo: calcule a transformada z dos sinais
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• Considere z como:
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• Propriedades da transformada z

P.1)  Linearidade

Exemplo: determine a transformada z do sinal
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P.2) Deslocamento no tempo 

P.3) Escala no domínio z
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P.4) Diferenciação no domínio z

P.5) Convolução de duas sequências
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• Polos e zeros
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• Comportamento dos sinais
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• Modelo:
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Análise de filtros IIR por Z



• Eq. Geral:

• Exemplo 1:
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... Fatorando:

15


